Ny elarkitektur som mojliggor sakra autonomt samverkande system, och 6kad
effektivitet inom flyg- och fordonsindustrin.

Forskningsprojektet KARYON tar fram generella elarkitekturmonster speciellt
anpassade for sakerhetskritiska funktioner dar flera fordon autonomt samverkar.
Saval flygtillampningar med Unmanned Aerial Systems (UAS) som biltillampningar
med Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) &r i fokus.

Det huvudsakliga malet ar att ta fram generellt anvandbara systemlésningar som
mojliggor en forutségbar och séker samordning av smarta fordon, vilka sjalvstandigt
samarbetar med varandra i en 6ppen, realistisk trafikmiljo. Det ar for narvarande inte
tillatet med autonomt samverkande sakerhetskritiska system i det offentliga
luftrummet eller pa allmanna vagar, eftersom risken for allvarliga olyckor inte kan
uteslutas med tillracklig sakerhet.

Effekterna av projektet blir att autonomt samverkande fordon kan fardas narmare
varandra pa ett sakert sétt, vilket i sin tur mojliggor 6kad trafikgenomstromning utan
stora investeringar i ny infrastruktur. Resultatet blir en forbattrad samverkan mellan
fordon, med bibehallen sékerhet som uppfyller kraven i tillampliga standarder.

KARYON-projektet har sju partner fran industri, universitet och institut.

Tillsammans bidrar de med erfarenhet fran forskning och utveckling inom sékerhet
och elarkitektur fran bade flyg- och bilbranschen. Féretagen GMV och Embraer har
fokus pa flygteknikomradet och forskningsinstitutet SP och fortaget 4S Group pa
vagfordon. Universiteten i Lissabon, Otto-von-Guericke-Universitat i Magdeburg, och
Chalmers tekniska hdgskola har fokus pa de generella branschéverskridande
fragorna.

Om KARYON-projektet nar framgang pa marknaden kommer det att leda till generellt
Okad effektivitet och sakrare rorlighet, och dessutom effektivare anvandning av
resurser for hallbara transporter.



